Automatizalt téglakiosztas

Napjainkban egyre tobb kisérlet iranyul téglaépuletek vagy téglaszerkezetek robotizalt kivitelezésére. Bar a pontos
téglakiosztas megtervezése a hagyomanyos, kézi épités soran is felmertilhet, a robotizalt épités esetében ez
elengedhetetlen. Emellett a téglaszerkezeteknél is megjelent az eléregyartas iranti igény: gyari kornyezetben el6re
osszeallitott elemeket szallitanak a kivitelezés helyszinére. Ezeknél a megoldasoknal lehetGség nyilik a téglak
poziciojanak pontos, el6zetes meghatérozasara. Nem elég azonban egy kiosztast megszerkeszteni, hanem azt
valamilyen szempont szerint optimalizalni is kell. llyen szempont lehet példaul a hulladék minimalizalasa, az
esztétikai elvek érvényesitése, vagy a vagott elemek szamanak csokkentése. Az irodalomban talalunk példat
egyszer(ibb geometriak kiosztasara és optimalizalasara [1-3]. Jelenleg nem all rendelkezésre olyan eszkoz, amely
képes lenne tetszéleges, bonyolultabb geometriai formak téglakiosztasanak megtervezésére és optimalizalasara.

A feladat egy Grashopper plugin létrehozasa, amely adott geometriara a téglakotés szabalyait figyelembe véve
képes téglakiosztast tervezni.

Erdeki6dés a programozas irant, programozasi és Grasshopper eléismeretek elényt jelentenek.

Forras: https://parametrichouse.com/brickdesign/
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