
Automatizált téglakiosztás 

Napjainkban egyre több kísérlet irányul téglaépületek vagy téglaszerkezetek robotizált kivitelezésére. Bár a pontos 
téglakiosztás megtervezése a hagyományos, kézi építés során is felmerülhet, a robotizált építés esetében ez 
elengedhetetlen. Emellett a téglaszerkezeteknél is megjelent az előregyártás iránti igény: gyári környezetben előre 
összeállított elemeket szállítanak a kivitelezés helyszínére. Ezeknél a megoldásoknál lehetőség nyílik a téglák 
pozíciójának pontos, előzetes meghatározására. Nem elég azonban egy kiosztást megszerkeszteni, hanem azt 
valamilyen szempont szerint optimalizálni is kell. Ilyen szempont lehet például a hulladék minimalizálása, az 
esztétikai elvek érvényesítése, vagy a vágott elemek számának csökkentése. Az irodalomban találunk példát 
egyszerűbb geometriák kiosztására és optimalizálására [1-3]. Jelenleg nem áll rendelkezésre olyan eszköz, amely 
képes lenne tetszőleges, bonyolultabb geometriai formák téglakiosztásának megtervezésére és optimalizálására.  

A feladat egy Grashopper plugin létrehozása, amely adott geometriára a téglakötés szabályait figyelembe véve 
képes téglakiosztást tervezni. 

Érdeklődés a programozás iránt, programozási és Grasshopper előismeretek előnyt jelentenek.  

  

Forrás: https://parametrichouse.com/brickdesign/ 
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